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23.03.04 



ROBERT BOSCH GMBH; D-.70442 Stuttgart 



Handqefuhrte Schleifmaschine, Sc hleifmaschinen^Halteeinheit 
sowie Schleifmaschinen-Gehause 

Stand der Technik 

Die Erfindung geht aus von einer handgef uhrten S chle i f maschi - 
ne, einer Schleif maschinen-Halteeinheit sowie einem Schleif- 
tnaschinen-Gehause nach den Oberbegrif f en der unabhangigen An- 
spruche - 

Handgefuhrte Schleif tnaschinen wie Schwingschleif er oder Del- 
taschleifer sind bekannt . Derartige Gerate weisen ein hohes 
Gewicht und teilweise einen hohen Schv/erpunkt auf, was die 
Handhabung der Schleif maschine erschwert. 

Vorteile der Erfindung 

Die Erfindung geht aus von einer handgefxihrten Schleif maschi- 
ne mit einem Gehause, das in seiner Ausdehnung im Weaentli- 
chen auf eine Grundfiache der Schleif platte beschrSnkt ist. 
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Es wird vorgeschlagen, dass das Gehause zur Aufnahme einer 
Akkumulatpreinheit vorgeaehen ist . Bevorzugt weist das Gehau- 
se eine Auf nahmevorrichtung fur eine Akkumulatoreinheit mit 
einem oder mehreren Akkumul atoren auf. Bevorzugt sind in dem 
Gehause wenigstens ein Motor, ein Schleif antrieb fur eine 
Schleifplatte, die Akkumulatoreinheit sowie eine Elektroni- 
keinheit angeordnet, wodurch eine sehr kompakte und gut hand- ' 
habbare Schleif maschine geschaffen wird. Zur gut en Handhabung 
tragt ein tief liegender Schwerpunkt der Schleif maschine bei. 
Verglichen mit der kompakten Gehausegrofie ist die verfugbare 
schleif fiachegroS. Durch eine geeignet^ Abstimmung der Kom- 
ponenten wie Motor und Akkumulatoreinheit sowie Schleifklotz 
kann eine hohe Leistung bei geringem Gewicht erreicht werden. 
Gunstig ist. die Akkumulatoren parallel zueinander und paral- 
lel Oder in einem kleinen Winkel gegenuber der Schleifplatte 
anzuordnen. Der Motor ist vorzugsweise ein Gleichspannungs- 
Motor mit einer Betriebsspannung zwischen typischerweise 7,2 
volt und 14,4 volt. Optional kann die Schleif maschine auch 
fur Netzspannungsbetrieb ausgebildet aein. Besonders vortexl- 
haft fur eine handliche Schleif maschine ist, diese im Akkube- 
trieb zu betreiben, da dann. deren Betrieb nicht durch nachzu- 
fvihrende Kabel gestort wird und der Bediener ungestort arbex- 
ten kann. Ebenso wird das Gewicht von Transformator und Kabel 
eingespart, was die Handhabung und das Gewicht weiter verbes- 



sert . 



Gunstig fur einen flexiblen Einsatz ist, die Schleif maschine 
so auszugestalten, dass wahlweise mit Netzbetrieb oder Akku- 
mulatorenbetrieb gearbeitet werden kann. 
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Eine besonders kompakte Bauweise kann bei hoher Schleiflei- 
stxing beibehalten warden, wenn als Akkumulatoren fur die Ak- 
kumulatoreihheit Lithium-Ionen-Zellen verwendet werden. Bin 
gunstiges Verhaltnis zwischen J^ordnung und Anzahl der Akku- 
zellen in der Akkumulatoreinheit und deren Ausgangsleistung 
ist die Verwendung der Lithium-Ionen-Zellen umfassenden Akku- 
mulatoreinheit mit einer Ausgangsspannung im Bereich von 7,2 
Volt. Ist eine besonders hohe Schleif leistung im Akkubetrieb 
gefordert, ist die Verwendung der Lithium- lonen-Zellen- 
Akkumulatoreinheit mit einer Ausgangsleistung von 10,8 Volt 
giinstig, 

Besonders handlich kann die Schleifmaschine ausgebildet wer- 
den, wenn das Gehause in seiner Gehauseerstreckung senkrecht 
zur Grundf lache hochstens so grofi ist wie seine Langserstrek- 
kung entlang der Grundf lache. Dadurch liegt der Schwerpunkt 
vorteilhaft tief in der Nahe der Schleif platte . Vprzugsweise 
weist die schleif platte eine Spitze auf, wodurch eine gute 
Ecken- und Kantengangigkeit erreicht wird. Besonders vorteil- 
haft ist die schleifplatte deltaformig oder aus zwei mit xh- 
rem stumpf en Ende aneinander grenzenden deltaf 6rmigen Fiachen 
ausgebildet . 

1st die schleifplatte einstuckig mit ihrem Lagerf lansch, mit 
Schwingfiifien sowie deren geh^uaeseitiger Aufriahme ausgebil- 
det, kann diese besonders kostengCmstig gefertigt und deren 
Montage vereinfacht werden. 

Ein gutes Verhaltnis von Schleif leistung, Handlichkeit , Ge- 
wicht und Kosten ergibt sich in einer bevorzugten Ausgestal- 
. tung, wenn bei bevorzugten mittleren Betriebsspannungen der 
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Motor senkrecht zur Schleifplatte angeordnet ist. Bei einer 
vorteilhaften Betriebsspannung urn etwa 7 Volt ist die Bauhohe 
des Motors relativ klein, so dass der Motor senkrecht in das 
niedrige Gehause der Schleifmaschine eingebaut werden kann. 
Im Bereich der genannten Betriebsspannung ergibt sich eine 
giinstige Schleif leistung in Form einer maximalen Schleifdauer 
tnit einer einzigen Akkumulatorladung bei vertretbarer Motor- 
und Akkumulatorgr6Se, was auch ein gunstiges Gewicht dieser 
Komponenten ermSglicht. Eine Platz eparende Anordnung ergibt 
sich bei senkrecht stehendem Motor, wenn eine Elektronikein- 
heit mit einer Flachseite parallel zur Schleifplatte angeord- 
net ist- 

Gunstig fur das Gewicht ist ebenfalls, einen mit der Schleif- 
platte verbundenen Schleifklotz zur Aufnahme einer Schleif- 
scheibe aus einem Elastomer, beispielsweise Gummi oder Gummi- 
schaum, auszubilden. Optional kann auch Kork verwendet wer- 
den. Ferner kann bei senkrecht eingebautem Motor ein kosten- 
gunstiges als Stirnradgetriebe ausgebildetes Getriebe einge- 
setzt werden. Durch das Getriebe kann eine Lagerbelastung der 
Schleifplatte herabgesetzt werden. 

Um den Motor einerseits in einem vorteilhaften Wirkungsgrad- 
bereich betreiben zu konnen, andererseits eine Schwingzahl 
von nur unwesentlich uber 10 OOO/min zuzulassen, weist das 
Getriebe sinnvollerweise eine Cbersetzung von hochstens i=3, 
besonders bevorzugt um i=2, auf . Die dadurch erzielte Mo- 
tordrehzahl von etwa 20 OOO/min liegt in einem fur derartige 
Motoren gunstigen Drehzahlbereich . 
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Wird eine h6here Schleif leistimg gefordert, ist es vorteil- 
haft, in einer weiteren bevorzugten Ausgestaltiing einen Motor 
parallel zur Schleifplatte anzuordnen. Dadurch kann ein gro- 
Serer vind leistungaf ahigerer Motor sowie eine Akkumulatorein- 
heit mit grofierer Kapazitat verwendet warden. Gunstig ist 
dann auch, eine Elektronikeinheit mit einer Flachseite senk- 
recht zur Schleifplatte anzuordnen. ZweckmaSigerweise ist ein 
Getriebe zwiscben Motor und dem Schleif antrieb dann als Ke- 
gelgetriebe ausgebildet . 

in einer gunstigen Weiterbildung der Erfindung weist daa Ge- 
hause einen Elektroanschluss zum Anschliefien eines Ladegerats 
auf . Dann kann bei entleerter Akkumulatoreinheit diese im Ge- 
hause verbleiben und aufgeladen werden. 

Ein Betrieb der Schleif maschine kann auch bei entladener Ak- 
kumulatoreinheit ermoglicht werden, wenn der -Elektroan- 
schluss dazu vorgesehen ist, zumindest in einem Betriebsmodus 
eine Betriebsstromversorgung zu gewahrleisten. Dazu kann der 
Elektroanschluss wahlweise an ein LadegerSt • oder an en Netz- 
kabel anschlieSbar sein und besonders vorteilhaft eine 
Schaltvorrichtung umfassen, die das Schleifgerat bei einge- 
stecktem Netzkabel automatisch in einen Betriebsmodus schal- 
tet, in dem die Schleif maschine den Betriebsstrom aus einen 
Strlmnetz bezieht . Femer ist es denkbar, das ein zum Auf la- 
den der Akkumulatoreinheit geeigneter Transf ormator im Gehau- 
se integriert ist, so dass die Akkumulatoreinheit sich bei 
angeschlossenem Netzkabel automatisch aufiadt. 

Femer wird eine Schleifmaschinen-Halteeinheit vorgeschlagen, 
bei der ein Anschluss zum Verbinden mit einem Ladeger^t vor- 
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gesehen ist, der beim Einsetzen einer Schleifmaschine akti- 
vierbar ist. Dann kann die Schleifmaschine in kiirzen Be- 
triebspausen dort abgestellt werden und gleichzeitig aufgela- 
den werden. Die Schleifmaschine kann zur Auf bewahrung , zum 
Laden und/oder zum Ablegen wahrend Schleifpausen eingehangt 
Oder eingeschoben werden. 

Gflnstig ist, in der Schleifraaschinen-Halteeinheit ein Aufnah- 
memittel ffir Schleif zubehor vorzusehen, wie etwa Schleifblat- 
ter und dergleichen. 

Weiterhin wird ein Schleifmaschinen-Gehause zum Einhausen zu- 
mindest eines Motors, eines Schleif antriebs fur eine Schleif- 
platte sowie einer Elektronikeinheit vorgeschlagen, mit einer 
Grundfiache zum Verbinden mit einer Schleif platte , deren 
LSngserstreckung mindestens so gro6 ist wie eine Gehauseer- 
streckung senkrecht zur Grundfiache und die eine Aufnahmevor- 
richtung fur eine Akkumulatoreinheit aufweist. Dies ergibt 
ein kompaktes, handliches und formschones Gehause, insbeson- 
dere wenn die Akkumulatoreinheit Lithium- lonen-Zellen urn- 
f asst . 

in einer vorteilhaf ten Ausgestaltung ist das Schleifmaschi- 
nen-Gehause in eine erste und eine zweite Gehausehalbschale 
geteilt, wobei Mittel zum Haltern eines Motors und/oder einer 
Elektronikeinheit und/oder der Akkumulatoreinheit und/oder 
eines Getriebes und/oder eines Schleif antriebs fur eine 
Schleifplatte vorgesehen sind, welche in eine oder beide Ge- 
hausehaibschalen eingelegt werden. Dies vereinfacht einen Zu- 
sammenbau der Schleifmaschine. Zwischen elektrischen und me- 
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chanischen Bauteilen ist im Schleifmaschinen-Gehause zweckma- 
Sigerweise eine Staubabdichtung vorgesehen. 



Zeichnung 



Weitere Vorteile ergeben sich aus der folgenden Zeichnungsbe- 
schreibung. In der Zeichnung sind Auef uhrungsbeispiele der 
Erfindung dargestellt. Die Zeichnung, die Beschreibung und 
die Anspruche enthalten zahlreiche Merktnale in Kombination. 
Der Fachmann wird die Merkmale zweckmaSigerweise auch einzeln 
betrachten und zu sinnvqllen weiteren KonO^inationen zusammen- 



f assen. 



Es zeigen: 



Fig. 1 eine Gesamtansicht einer bevorzugten Schleif- 
maschine. 

Fig. 2 eine Ansicht der Schleifmaschine mit aufge- 

schnittenem Gehauee mit einer ersten bevorzug- 
f ten Ausgestaltung mit senkrecht zu einer 

Schleifplatte angeordnetem Motor und einem 
Schleifplatten-Antrieb zwischen Motor vind Ak- 
kumulator. 

Fig. 3 einen Querschnitt durch die Schleifmaschine 
mit senkVecht zur Schleifplatte angeordnetem 
Motor und Motor und Akkumulator neben einem 
Schlei f platt en-Ant r ieb , 

eine Ansicht einer alternativen schleifmaschi- 
ne mit aufgeschnittenem Geh^use mit einer er- 
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20 




25 
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sten bevorzugten Auagestaltung mit parallel 
zur Schleifplatte angeordnetetn Motor, 

Fig. 5 a, b, c, d vier Varianten zur I^gerung einer 
Schleifplatte, 

Fig. 6 a, b eine Auf sicht auf eine bevorzugte Schleif- 
platte von schrag unten (a) vtnd eine Aufsicht 
auf die Schleifplatte von oben (b) , 

Fig. 7 a, b eine Aufsicht auf ein Gehause mit geteilter 
Kunststoffschale (a) und eine Ansicht des Ge- 
hauses von hint en (b) und 

Fig. 8 eine Aufsicht auf eine bevorzugte Schleifma- 
schinen-Halteeinheit mit Ladegerat und einge- 
setzter Schleifmaschine . 



Beschreibung der Ausf uhrungsbeispiele 

in den Figuren sind im Wesentlichen gleich bleibende Teile 
grundsatzlich mit den gleichen Bezugszeichen beziffert. 
Eine Ansicht einer bevorzugten handge f vihrt en Schleifmaschine 
10 ist in Figur 1 zu sehen. Die Schleifmaschine 10 weist ein 
relativ f laches Gehause 12 auf, das uber einer Schleifplatte 
30 sitzt. An deren Unterseite ist ein Schleifklotz 60 ange- 
ordnet, der mit einem Schleif papier 62 bezogen ist. Vorzugs- 
weise ist der Schleifklotz 60 aus Zellgummi gebildet. Das Ge- 
hause 12 ist in seiner Ausdehnung im Wesentlichen auf eine 
Grundflache 38 der Schleifplatte 30 beschr^nkt . Uber einer 
Grundfiache 46 des Gehauses 12 sind im Wesentlichen alle Kom- 
ponenten der Schleifmaschine 10 angeordnet, die sich inner- 
halb des Gehauses 12 befinden. Das GehSuse 12 ist in seiner 
Gehauseerstreckung 26 senkrecht zur Grundflache 38 hochstens 
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SO grolS wie seine maximale Langserstreckung 24 entlang der 
Grundfiache 38. Im oberen Bereich zeigt das Gehauae 12 an ei- 
nem stumpfen Ende 74 der Schleifplatte 3 0 eine Einbuchtung, 
wobei sich das Gehause 12 nach oben wieder verbreitert, so 
dass die Schleifmaschine 10 gut und sicher in der Hand eines 
Bedieners zu fuhren ist . Das Gehause 12 weist an seiner 
Stimseite ein Schaltmittel 20 auf, beispielsweise eine 
Schalttaste, einen Schiebeschalter oder dergleichen, mit dem 
ein nicht dargestellter Motor der Schleifmaschine 10 einge- 
schaltet und ausgeschaltet werden kann. 

Figur 2 zeigt eine Ansicht einer bevorzugten Schleifmaschine 
10 mit aufgeschnittenem Gehause 12. In dem Gehause 12 ist ein 
Motor 14, ein Schleif antrieb 16 fiir eine Schleifplatte 30 und 
eine Elektronikeinheit 18 angeordnet . Die Schleifplatte 30 
ist an ihrer Unterseite mit einem Schleifklotz 60 verbunden, 
der mit einem Schleif blatt 62 versehen ist. Der Motor 14 ist 
senkrecht zur Schleifplatte 3 0 ausgerichtet und treibt den 
Schleif antrieb 16 uber ein als Stimradgetriebe ausgebildetes 
Getriebe 50 an. Der Schleif antrieb 16 ist auf einem Lager- 
flansch 32 der Schleifplatte 30 abgestutzt. Der Motor 14 und 
der Schleif antrieb 16 mit dem Lagerflansch 32 sind zwischen 
mit der Schleifplatte 3 0 verbundenen Schwingf iilSen 34 angeord- 
net. Die schwingfufie 34 weisen an ihren von der Schleifplatte 
3 0 abgewandten Enden gehauseseitige Aufnahmen 36 auf, mit de- 
nen sie im Gehause 12 beweglich lagern. Dabei ist der Lager- 
flansch 32 rechts von einem Massenmittelpunkt der Schleif- 
platte 30 angeordnet und befindet sich zwischen dem Motor 14 
und einer Aklcumulatoreinheit 28. 
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An der Vorderseite und Ruckseite des Gehauses 12 xind auch 
seitlich sind Binbuchtungen in dessen jeweiligen Stirnflachen 
vorgesehen, so dass die Schleifmaschine 10 mit einer Hand 
Oder auch mit beiden Handen eines Bedieners komfortabel ge- 
fiihrt werden kann. 

Eine Blektronikeinheit 18, insbesondere eine mit elektrischen 
Bausteinen bestuckte Platine, ist rait einer Flachseite 58 
parallel zur Schleifplatte 30 angeordnet. 

Oberhalb der Blektronikeinheit 18 und neben dem Getriebe 50 
ist eine Akkumulatoreinheit 28 bestehend aus zwei parallel 
angeordneten Akkumulatoren angeordnet, die ungefahr parallel 
zur Schleifplatte 30 liegen. Gunstig sind zwei Akkumulatoren 
mit einer Gesamtspannxong von 7,2 Volt. Die Akkumulatoreinheit 
28 ist uber nicht naher dargestellte Kabel und Stecker zum 
Zwecke des Austauschs im Reparaturf all mit der Blektronikein- 
heit 18 verbunden, konnen aber auch uber eine Feder-Kontakt- 
Verbindung, ahnlich wie bei Taschenlampen und dergleichen, 
elektrisch kontaktiert sein. Im Bedarfsfall kann die Akkumu- 
latoreinheit 2 8 einfach ausgetauscht werden. Vorzugsweise ist 
die Akkumulatoreinheit 28 eine Lithium- lonen-Zellen-Akkumula- 
toreinheit . 

An der Ruckseite des Gehauses 12 ist ein mit der Blektroni- 
keinheit 18 verbundener Elektroanschluss 56 in Form einer 
Kupplungsdose zum Verbinden mit einem nicht dargestellten La- 
degerat zum Laden der Akkumulatoreinheit 28 vorgesehen. Wei- 
terhin'kann eine Ladeanzeige am Gehause 12 vorgesehen sein, 
die sich an einer fur einen Bediener giinstigen S telle mog- 
lichst in der NShe der Blektronikeinheit 18 befindet. Vor- 
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zugsweise ist hierzu eine zweifarbige Leuchtdiodeneinheit 
vorgesehen, welche in einer ersten Farbe, z.B. Orange, den 
Ladebedarf und in einer zweiten Farbe, z.B. GrOn, einen abge- 
schlossenen Ladevorgang signalisiert . Beim Einschalten der 
Schleifmaschine 10 erlischt die Leuchtdiodeneinheit zweckma- 
JSigeintfeise . 

Das Gehause 12 ist aus zwei Gehausehalbschalen gebildet, von 
denen in Figur 2 nur eine Gehausehalbschale 40 dargestellt 
ist. Innerhalb des Gehauses 12 sind Halterungen vorgesehen, 
in die die Komponenten im Inneren des Gehauses 12 eingelegt 
werden konnen. An seiner Ruckseite weist das Gehause 12 eine 
Entnahmemaglichkeit fur die Akkumulatoreinheit 28 auf . 

Figur 3 zeigt einen Querschnitt durch eine Schleifmaschine 
10, bei der alternativ ein Schleif antrieb 16 seitlich eines 
Motors 14 so angeordnet ist, dass der Schleif antrieb 16 links 
von einem Massenmittelpunkt der Schleifplatte 30 angeordnet 
ist. Dabei befinden sich Motor 14 und Akkumulatoreinheit 28 
beide auf einer einzigen Seite des Schleif antriebs 16. 

Figur 4 zeigt eine Ansicht einer bevorzugten Schleifmaschine 
10 mit geoffnetem Gehause 12, bei der ein Motor 14 liegend 
angeordnet und mit einem als. Kegelgetriebe ausgebildeten Ge- 
triebe 52 einen Schleif antrieb 16 einer Schleifplatte 30 an- 
treibt. Beziiglich gleich b^leibender Merkmale iond Funktionen 
kann auf die Beschreibung zum Ausf uhrungsbeispiel in den Fi- 
guren 2 und 3 verwiesen werden. Diese Anordnung ist fCir hohe- 
re Schleifleistungen geeignet, bei denen der Motor 14 eine 
hohere Leistung erbringen muss und eine .leistungsBtSrkere Ak- 
kumulatoreinheit 28 notwendig ist, wobei deren BaugroSe ent- 
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sprechend zunimmt. Das GehSuge 12 weist an seiner vorderen 
Stirnseite ein Schaltmittel 20 auf , welches xiber eine Schalt- 
stange 22 einen als Druckschalter ausgebildeten Schalter ei- 
ner Elektronikeinheit 18 betStigt. Die Akkumulatoreinheit 28 
liegt uber der Schaltstange 22 und ist in einem kleinen Win- 
kel gegeniiber der Schleifplatte 30 angestellt. 

Die schleifplatte 30 ist vorzugsweise mit einer Spitze 70 und 
insbesondere deltaformig ausgebildet. Hinsichtlich einer Zu- 
ordnung einer Lagerstelle 76 fur einen ein Lager der Schleif- 
platte 30 bildenden Lagerflansch 32 sind grundstt zlich drex 
Varianten moglich, sofern sich der Schleif antrieb 16 auf ei- 
ner syinmetrieachse 72 der Schleifplatte 30 befindet. Die Va- 
rianten sind in den Figuren 5 a. b, c, d dargestellt . 

Ausgehend von der Spitze 70, von der die Symmetrieachse 72 
der schleifplatte 30 ausgeht, kann die Lageratelle 76 zw.- 
schen der Spitze 70 und einem Massenmittelpunkt 78 liegen 
(Figur 5 a) . Altemativ kann die Lagerstelle 76 zwischen dem 
Massenmittelpunkt 78 und einem stumpfen Ende 74 der Schleif- 
platte 30 liegen (Figur 5 b) . Bei diesen Ausfuhrungen be- 
schreibt jeder Punkt der Schleifplatte 30 bzw. jedes Schlexf- 
korn eines mit dieser verbundenen Schleif blatts , eine eigene 
individuelle Bahnkurve. Die Bewegungen der Schleif komer sind 
uberwiegend elliptisch, wobei die Grofie der Ellipsen mit der 
Entfemung zum Schleif antrieb 16 (Figur 3) zunimmt. Aber auch 
das verbal tnis ihrer Halbachsen ^ndert sich stSndig. Ihr 
groStes verbal tnis ist. an der Peripherie der Schleifplatte 30 
zu finden. Bei der Anordnung nach Figur 4 a bewegt sich dxe 
spitze 70 der Schleifplatte 30 auf einer elliptischen Bahn, 
die mit ihren groEen Halbachsen quer zur Symmetrieachse 72 
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der Schleifplatte 30 liegt. Bei der Anordniang nach Figur 4 b 
bewegt sich die Spitze 70 in Richtung der Symmetrieachse 72. 
Beide Ausfuhrungen haben den Vorteil, dass die in jedetn Punkt 
der Schleifplatte 30 unterschiedlichen Bewegungen ein sehr 
gutes Schliffbild erzeugen. Die Jtoordnung nach Figur 4 b hat 
noch den besonderen Vorteil, dass die in Richtung der Symme- 
trieachse 72 liegende Ellipse sehr gute Voraussetzxmgen bie- 
tet, utn in Ecken zu schleif en. 

Die Anordnung in Figur 5 c zeigt alternativ eine Lagerung der 
Schleifplatte 30 im Massenmittelpunkt 78 und stellt einen 
gvinstigen Kompromiss zwischen Bewegungsbahnen von Schleifkor- 
nern und positiven Aspekten hinsichtlich einer Auswuchtbar- 
keit der Schleifplatte 3 0 dar. Die Bewegungsbahnen der 
Schleifkomer sind an jeder Stelle der Schleifplatte 30 einem 
Kreis angenShert und ermoglichen ein vibrationsarmes Arbei- 
ten. Zusatzlich entspricht dies einer ublichen Ausbildung der 
Schleifplatte 30. 

Bei der Anordnung in Figur 5 d liegt der Schleif antrieb 16 im 
Massenmittelpunkt 78 einer zweiachs-symmetrischen Schleif- 
platte 30, bei der zwei deltaformige Schleif blatter an ihrem 
jeweiligen stumpfen Ende 74 zusammengefugt sind und deren 
symmetrieachse 72 zwei Spitzen 70, 54 verbindet . Mit dieser 
Ausgestaltung ist eine besonders gute Ecken- und Kantengan- 
gigkeit der Schleif maschine 10 ebenso mSglich wie eine gute 
Handhabbarkeit sowie eine gute Nutzung der zwei symmetrisch 
angebrachten Deltaschleif blatter . Die Anordnung lasst sich 
gut und einfach auswuchten. Eine gunstige Anordnung von 
SchwingfuSen 34 sowie deren Anzahl l^sst sich mit einem ubli- 
chen Krafte-Berechnuhgsprogramm berechnen. 
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Die Figuren 6 a, b zeigen eine bevorzugte Schleifplatte 30. 
Die schleifplatte 30 iet einstuckig mit ihrem Lagerflansch 
32, mit SchwingfulSen 34 sowie deren gehSuseseitiger Aufnahme 
36 ausgebildet. An ihrer Unterseite ist die Schleifplatte 3 0 
mit einer Gitterstruktur versehen, die ein geringes Gewicht 
bei maximaler Versteifung mit sich bringt (Figur 6 a) . Auf 
ihrer Oberseite ist die Schleifplatte 30 glatt ausgebildet, 
wobei Schwingfufie 34 entlang einer von einer Spitze 70 ausge- 
henden Symmetrieachse 72 zu beiden Seiten des Lagerf lanschs 
32 angeordnet sind (Figur 6 a) . 

Die Figuren 7 a, b zeigen eine Aufsicht und eine Ruckansicht 
der Schleifmaschine 10. Deutlich ist in Figur 7 a zu erken- 
nen, dass das Gehause 10 in zwei mit einer Naht 44 verbunde- 
nen Gehausehalbschalen 40, 42 geteilt ist. Bevorzugt sind die 
Gehausehalbschalen 40, 42 als Kunststof f halbschalen ausgebil- 
det. In der Ansicht von oben ist zu erkennen, dass die Aus- 
dehnung des Gehauses 12 im Wesentlichen auf eine Grundflache 
38 einer Schleifplatte 30 beschrankt ist. Lediglich an ihrem 
stunrpfen Ende 74 ragt das Gehause 12 geringfugig uber die 
Grundflache 38 hinaus . Die Ruckansicht (Figur 4 b) ISsst eine 
gedrungene Gehauseform erkennen mit seitlichen Einbuchtungen, 
die eine gute Grif figkeit der Schleifmaschine 10 in der Hand 
eines Bedieners ermoglichen. 

Ferner ist ein Ladegerat 88 vorgesehen (Figur 8) , welches 
beispielsweise als kostengunstiger Stundenlader mit einem ub- 
lichen Ladestrom zwischen 200 mA bis 300 mA ausgefuhrt ist, 
und das zum Adaptieren an eine Wandsteckdose ausgebildet ist. 
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Weiterhin ist in Figur 8 eine Schleifmaschinen-Halteeinheit 
80 vorgesehen, in welche die Schleifmaschine 10 zum Aufbewah- 
ren, zum Laden und/oder zum Ablegen wahrend Schleifpausen 
eingehangt oder eingeschoben werden kann. Die Schleifmaschi- 
nen-Halteeinheit 80 umfasst das Ladegerat 88 und weist ein 
Kabel 86 zum Anschluss des Ladegerats 88 an ein Strotnnetz 
auf , so dass bei einem Anbringen der Schleifmaschine 10 in 
der Schleifmaschinen-Halteeinheit 80 automatisch ein Aufladen 
der Aldcumulatoreinheit 28 der Schleifmaschine 10. etwa iiber 
einen Ladeanschluss 82, erf olgt . Die Schleifmaschinen- 
Halteeinheit 80 kann zweckmafiigerweise auch als Behaltnis fur 
Schleifzubehor, z.B. Schleif blatter , Verwendung finden. Hier- 
2u ist ein Aufnahmemittel 84 vorgesehen. 

Wird in den Elektroanschluss 56 ein hier nicht dargestelltes 
Netzkabel eingesteckt, schaltet die Schleifmaschine 10 auto- 
matisch in einen Netz-Betriebsmodus urn, in dem eine Betriebs- 
stromversorgung durch eine Netzspannung und durch den Elek- 
troanschluss 56 gewahrleistet ist und in dem die Akkumula- 
toreinheit 28 abgekoppelt ist. 
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Anspriiche 



1. 



2 . 



4 . 



Handgefuhrte Schleifmaschine mit einem Gehause (12) , das 
in seiner Ausdehniong im Wesentlichen auf eine Grundflache 
(38) einer Schleifplat.te (3 0) beschrankt ist, dadurch ge- 
keimzeichnet, dass das Gehause (12) zur Auf nahme einer 
Akkumulatoreinheit (28) yorgesehen ist. 

schleifmaschine nach Anspruch 1, gekennzeichnet durch ei- 
ne Akkumulatoreinheit (28), die Lithium-Ionen-Zellen auf- 
weist. 

schleifmaschine nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass das Gehause (12) in seiner Gehauseerstrek- 
•kung (26) senkrecht zur Grundflache (38) hochstens so 
gro6 ist wie seine Langserstreckung (24) entlang der 
Grundflache (38) -• 

schleifmaschine nach einem der vorhergehenden Anspruche, 
gekennzeichnet durch eine Schleifplatte (30) , die ein- 
stuckig mit ihrem Lagerflansch (32). mit Schwingf ulSen 
(34) sowie deren gehauseseitiger Auf nahme (36) ausgebil- 
det ist . 
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Schleifmaschine nach einem der vorhergehenden Ansparuche, 
gekennzeichnet durch einen Motor (14) , der senkrecht zur 
Schleifplatte (3 0) angeordnet ist. 

Schleifmaschine nach Anspruch 5, gekennzeichnet durch ei- 
ne Elektronikeinheit (18) , die mit einer Flachseite (58) 
parallel zur Schleifplatte (30) angeordnet ist. 

Schleifmaschine nach einem der Anspruche 1 bis 4, dadurch 
gekennzeichnet, dass ein Motor (14) parallel zur Schleif- 
platte (30) angeordnet ist. 

Schleifmaschine nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, 
dass eine Elektronikeinheit (18) mit einer Flachseite 
(58) senkrecht zur Schleifplatte (30) angeordnet ist. • 

Schleifmaschine nach einem der vorhergehenden Anspruche, 
gekennzeichnet durch ein Getriebe (50, 52), das zwischen 
Motor (14) und einem Schleif antrieb (16) der Schleifplat- 
te (30) angeordnet ist und ein Ubersetzungsverhaltnis von 
hochstens 3 aufweist.- 

Schleifmaschine nach einem der vorhergehenden Anspruche, 
gekennzeichnet durch eine Schleifplatte (30) , die eine 
durch deren Massenmittelpunkt (78) verlaufende Symmetrie- 
achse (72) aufweist, auf welcher eine Lagerstelle (76) 
der Schleifplatte. (30) angeordnet ist.- 
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Schleifmaschine hach einem der vorhergehenden Anspruche, 
dadurch gekennzeichnet, daes das Gehause (12) einen Elek- 
troanschlusa (56) zum AnschlielSen eines Ladegerats (88) 
auf weist . 

Schleifmaschine nach Anspruch 11, dadurch gekeimzeicbnet, 
dass der Elektroanschluss (56) dazu geeignet ist, zumirt- 
dest in einem Betriebsmodus eine Betriebsstromversorgung 
zu gewSihrleisten. 

Schleifmaschinen-Halteeinheit, dadurch gekennzeichnet , 
dass ein Ladeanachluss (82) zum Verbinden mit einem Lade- 
gerat (88) vorgesehen ist, der beim Einsetzen einer 
Schleifmaschine (10) aktivierbar ist. 

Schleifmaschinen-Halteeinheit nach Anspruch 13, dadurch 
gekennzeichnet, dass ein Auf nahmemittel (84) fur Schleif- 
zubehor vorgesehen ist . 

Schleifmaschinen-Gehause zum Einhausen zumindest eines 
Motors (14), eines Schleif ant riebs (16) fur eine Schleif- 
platte (30) sowie einer Elektronikeinheit (18) , mit einer 
Grundflache (46) zum Verbinden mit einer Schleifplatte 
(30), deren Langserstreckung (24) mindestens so groS ist 
wie eine Gehauseerstreckung (26) senkrecht zur Grundflt- 
che (46) , gekennzeichnet durch eine Aufnahme fur eine Ak- 
kumulatoreinheit (28) . 
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Schleifmaschinen-Gehause nach Anspruch 15, gekennzeichnet 
durch eine geteilte Kunststof f schale mlt einem ersten und 
elnem zweiten Gehauseteil (40, 42), in der Mittel zum 
Einlegen des Motors (14) vmd/oder der Elektronikeinheit 
(18) und/oder der Akkuraulatoreinheit (28) und/oder eines 
Getriebes (50, 52) und/oder eines Schleif antriebs (16) 
fiir die Schleif plat te (3 0) vorgesehen sind. 
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Handqefuhrte Schleif cnaschine. Schleifmaschinen-Halteeinheit 
sQwie Schleifmaschlnen-Gehause 



Zus ainmenf as sung 

Die Erfindung geht aus ^ron einer handgef uhrten Schleif maschi- 
ne mit einem Gehause (12), das in seiner Ausdehnung im We- 
sentlichen auf eine Gruridflache (38) einer Schleif platte (30) 
beschrankt ist . 

ES wird vorgeschlagen, dass das Gehause (12) zur Aufnahme ei- 
ner Akkumulatoreinheit (28) vorgesehen ist. Ferner wird eine 
Schleifmaschinen-Halteeinheit sowie ein Schleif maschinen- 
Gehause vorgeschlagen. 



(Fig. 1) 
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Fig. 5a 



Fig. 5b 
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Fig. 5d 
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Fig. 7a 



44 10 




Fig. 7b 



R.306908 



6/6 




Fig. 8 



